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一般角と弧度法

：正の角

：始線
：動径

動径の回転が反時計回りのとき：正の角
動径の回転が時計回りのとき：負の角
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この角の大きさ＝1[rad]（ラジアン）

一般角（度数法）

弧度法

を に変換：
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有名角と弧度法の対応
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P (x, y)

sin θ =
y
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x
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tan θ =
y
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三角関数の定義
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：正弦

：余弦

：正接

：余接

：正割

：余割


